Roboticka ruka - RoboCup2021 SK

Zadanie: V chemickom zavode na vyrobu zmesi EX3V je potrebné zabezpecit' technologicku
pripravu vyroby zmesi. Chemické latky na vyrobu zmesi s uloZena v sudoch s oznacenim
nebezpecny material a farebne odliSené. V zdvode nepracuju l'udia, pretoze sa jedna o vysoko
rizikovu a nebezpecnu pracu. Sudy st farebne oznacené modrou a oranzovou farbou a ulozené
v sektore A na poziciach. Na pripravu zmesi je potrebné sudy s chemickymi latkami oZiarit’
ziaricom XRAY, ktory sa nachadza v sektore C. Oziarené sudy su nasledne ulozené na
oznacené miesto v sektore B. Na tito pracu bola nasadena roboticka ruka Lego EV3. Robotické
pracovisko v chemickom zévode je zobrazené na obrazku ¢.1, s oznacenim jednotlivych
sektorov A, B, C, robotickej ruky a ziarica XRAY.

Vasou ulohou je skonstruovat’ robotické pracovisko a naprogramovat’ roboticku ruku Lego
EV3 tak, aby vykonavala jednotlivé Cinnosti potrebné na zabezpeCenie vyroby chemicke;j
zZmesi.

Na zaciatku celého procesu sa robotickd ruka nastavi do vychodzej — t.j zékladnej
polohy z ktorej za¢ne vykonavat’ jednotlivé ¢innosti. Robotické4 ruka ma zdvihnuté rameno a je
nasmerovana kolmo na sektor A.

Roboticka ruka je pripravend a cakad na spustenie programu. Spustenie programu sa vykonda
zatlacenim spustaca /biele velké koleso/. Od tohto momentu sa meria cas (zatlacenie
spustaca vykona obsluha).

Ako prvé je nutné spustit’ ziari¢ XRAY, ¢ize zapnut’ a na konci celého procesu ho
treba vypnut’.

Zapnutie Ziari¢a vykona roboticka ruka, a to zatladenim spustaca (biele vel'ké koleso). Ziari¢
po zapnuti musi signalizovat’, Ze je v aktivnom stave a to vystraznym blikanim ¢ervenych led
diod na riadiacej jednotke robotickej ruky a zvukovym signalom (dlhy ton).

Potom nasleduje prenasanie sudov. Ako prvy sa prenasa sud oznac¢eny farbou modra (pozicia
1) ponad Ziari¢ na poziciu oznac¢enu farbou modra (pozicia 3) v sektore B.

Nasledne sa roboticka ruka presunie do sektora A a prenasa sud oznaceny oranzovou (pozicia
2) farbou, opét’ ponad ziari¢ na poziciu oznacent farbou oranzova (pozicia 4)v sektore B.

Po ulozeni suda v sektore B, nasleduje vypnutie ziari¢a. Ukoncenie ¢innosti ziari¢a t.j. vypnutie
vystrazného blikania ¢ervenych led diéd na riadiacej jednotke robotickej ruky a bezpecné
ukoncenie €innosti Ziari¢a zvukovou signalizaciou riadiacej jednotky - zvukovym signdlom
(dlhy ton).

Roboticka ruka sa nastavi do vychodzej — t.j. zdkladnej polohy.
Ukoncenie merania casu, sa vykona zatlacenim spustaca (biele velké koleso). Zatlacenie

spustaca vykond obsluha. Celkovy cas vykonavania cinnosti sa zobrazi na displeji riadiacej
jednotky robotickej ruky.



Uloha ¢&.1: Vytvorit robotické pracovisko s robotickou rukou EV3 podl’a obrazku ¢.1 a
skonstruovat’ ziari¢ XRAY podl'a navodu (pozri obrazok ¢.2) a pripojit’ ho k robotickej ruke.
(20 bodov )

Uloha ¢.2: Nastavenie robotickej ruky do vychodzej — t.j zdkladnej polohy, z ktorej zagne
vykonavat jednotlivé ¢innosti. (10 bodov )

Uloha &.3: Spustenie vykonavania programu robotickej ruky po zatladeni spustaca (zatlacenie
spustaca vykona obsluha). (5 bodov )

Uloha &.4: Zapnutie Ziari¢a robotickou rukou, a to zatlaenim sptstaca (biele velké koleso)
ramenom robotickej ruky. (10 bodov )

Uloha &.5: Signalizacia aktivneho stavu Ziari¢a po zapnuti. Ziari¢ je v aktivnom stave. a
signalizuje tento stav vystraznym blikanim ¢ervenych led didd na riadiacej jednotke

robotickej ruky a zvukovou signalizaciou riadiacej jednotky - zvukovym signalom (dlhy ton).
(10 bodov )

Uloha ¢.6: Uchopenie a prenesenie suda ozna¢eného modrou farbou (pozicia 1) zo sektoru A
ponad Ziari¢ na poziciu 3 v sektore B.Pozor na presnost’ umiestnenia! (10 bodov )

Uloha ¢.7: Uchopenie a prenesenie suda ozna¢eného oranzovou farbou (pozicia 2) zo sektoru
A ponad Ziari¢ na poziciu 4 v sektore B.Pozor na presnost’ umiestnenia! (10 bodov )

Bonusova tloha V sektore B premiestnite sud s modrou farbou (pozicia 3) a umiestnite ho na
sud s oranzovou farbou (pozicia 4), pozor na presnost’ umiestnenia sudov. Sudy musia byt’
presne osadené nesmu spadntt’. (10 bodov )

Uloha ¢.8: Bezpe&né vypnutie Ziari¢a t.j. vypnutie vystrazného blikania ¢ervenych led diod
na riadiacej jednotke robotickej ruky a zvukovou signalizaciou riadiacej jednotky - zvukovym
signalom (dlhy ton). (10 bodov )

Uloha &.9: Robotické ruka sa nastavi do vychodzej - zékladnej polohy, ako bola na za¢iatku
celého procesu. (10 bodov )

Uloha ¢.10 Ukonéenie vykonavania programu robotickej ruky po zatlaeni sptistaca (biele
velké koleso). Zobrazenie celkového ¢asu vykonavania ¢innosti robotickej ruky na displeji
riadiacej jednotky robotickej ruky ( ¢as v sekundach). (5 bodov ) alebo zobrazenie celkového
¢asu vykonavania ¢innosti Vo formate : min:sec:ms (10 bodov )

Hodnotenie:

Poradie na zaklade celkového poétu ziskanych bodov za splnenie jednotlivych uloh a ¢as
vykonavania programu.



Obrazok ¢.1 Robotické pracovisko v chemickom zavode

Sekior A




Obrazok &.2 Ziari¢ XRAY a jeho konstrukcia










